
Korrekturwinkel distale femur-derotations-osteotomie

xmm = 2πr *α/360° Durchmesser Femur
Gewünschte 
Rotationskorrektur

Keil-Basis 
lateral

pi d (2*r) Korr Grad Winkelgrad Basisbreite in mm
3,14159265 33 10 360 2,88 Beispiel 1
3,14159265 36 10 360 3,14 Beispiel 2
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